	PROTOKOL O LABORATORNÍ PRÁCI Z FYZIKY

	Název úlohy:   3.2 Energie pohybová a polohová

	Jméno:

Třída:

Datum: 
	Podmínky měření:

Teplota:
Tlak:
Vlhkost:

	Spolupracovali:
	


1. pružina

(a) Měření tuhosti pružiny k statickou metodou 
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(b) Graf časové závislosti polohy a rychlosti tělesa na čase.
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(c) Graf časové závislosti potenciální a kinetické energie čase.
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(d) Graf časové závislosti celkové mechanické energie na čase.
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(e) Měření po dobu 300 sekund:
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2. pružina

(a) Měření tuhosti pružiny k statickou metodou 
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(b) Graf časové závislosti polohy a rychlosti tělesa na čase.
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(c) Graf časové závislosti potenciální a kinetické energie čase.
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(d) Graf časové závislosti celkové mechanické energie na čase.
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(e) Měření po dobu 300 sekund
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Závěr

V izolované soustavě platí zákon zachování celkové mechanické energie, tj. součet kinetické a potenciální energie je konstantní. Z výsledků měření vyplývá, že prakticky tomu tak není. Do měření se vnáší různé chyby, např. těleso nekmitá jen ve svislém směru, kmitá i v jiných směrech (způsobeno lidským faktorem – rozkmitání tělesa, kmitavý pohyb stojanu apod.).


Navíc nejspíše s rostoucí tuhostí pružiny se do měření vnáší další chyba – potenciální energie je mnohem větší než kinetická energie. Může to být také způsobeno malou snímací frekvencí UZ senzoru (20 snímků za sekundu), ovšem ani zvýšení této frekvence na limitní hodnotu 30 snímků za sekundu chybu neodstranilo.


Důkazem toho, že kmitání tělesa na pružině je tlumené, jsou měření trvající 300 sekund. Lze pozorovat exponenciální pokles jak potenciální či kinetické energie, tak celkové mechanické energie.
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